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VISTO:

La presentacion realizada por el Ing. Rubén Dario Maza, docente de la Sede
Orén de la Universidad Nacional de Salta, con relaci6n a la implementacién del curso de Extensién
Roboética al alcance de Todos; y

CONSIDERANDO:

Que, la implementacion de este curso tiene como uno de los objetivos, el
de posibilitar que los alumnos se acerquen de una manera significativa a la ciencias y la tecnologfa,
con el fin de despertar en ellos vocaciones por carreras universitarias relacionadas con las ciencias
Exactas.

Que, el presente proyecto fue aprobado por el Consejo Asesor de la Sede
Orén, en Reunién Ordinaria N° 08/2016, siendo necesario elaborar el correspondiente acto
administrativo; y

POR ELLO:
LA DIRECTORA DE LA SEDE ORAN
DE LA UNIVERSIDAD NACIONAL DE SALTA
RESUELVE

ARTICULO 1°: Aprobar la realizacién del Curso de Extension: robética al Alcance de Todos,
presentado por el Ing. Rubén Dario Maza, docente de la Sede Oran de la Universidad Nacional de

Salta, a desarrollarse en la forma que se explicita a continuacién:

DESTINATARIOS.

¢ Alumnos del Ciclo Superior de la Carrera Tecnicatura en Electrénica que se dicta en la Escuela
de Educacion Técnica N° 3.104 “Lanza Colombres” de la ciudad de Oréan.-
PREREQUISITOS.

* Manejo Bésico de Computadoras. Conocimientos de Electronica.-
PROGRAMA.

¢ La Robética. Definicién. Areas disciplinarias que la componen.-

* Qué es un Robot. Definicion. Estructura. Clasificacion. Aplicaciones.
® Arquitectura fisica de un Robot.

e Componentes de un Robot.

® Mecidnica del Robot. Repertorio de Movimientos.

* Electrénica del Robot. Sistema de Control. Sensores y Actuadores.
* Arquitecturas de Control. Modelo Reactivo. Deliberativo e Hibrido.
* Programacion del Robot.

¢ Resolucion de Problemas con Robética.

Los Cincos Problemas Clasicos de la Roboética.
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FINES Y OBJETIVOS.

* Posibilitar que los alumnos se acerquen de una manera significativa a las ciencias y la
tecnologia, con el fin de despertar en ellos vocaciones por carreras universitarias relacionadas
con las ciencias Exactas.

* Ofrecer a los asistentes de una manera practica los conceptos fundamentales de la Robética,
utilizando para ello el kit de robética desarrollado por el Laboratorio de Robética Aplicada
(LABRA) de la Sede Or4n de la Universidad Nacional de Salta.-

® Que los alumnos adquieran la capacidad de disefiar y construir robots auténomos méviles, y
que puedan utilizarlos en la resolucién de problemas relacionados con las materias

curriculares.-

DISTRIBUCION HORARIA

* Una clase semanal de 3 (tres) horas, los dias miércoles de 09:00 a 12:00 horas, durante 10 (diez)
semana.-

FECHA DE INICIO:

- Primer miércoles de Septiembre de 2016.

DURACION:
- 30 (treinta) horas catedras.

CUPO:
- 25 (veinticinco) alumnos,

COMISIONES
- 1 (una).

LUGAR DE REALIZACION.
- Sala de Computadoras de la Sede Oran de la UNSA.

DIRECTOR:

OZ// - Ing. Rubén Dario Maza
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- Cuerpo Docente:
- Ing. Rubén Darfo Maza
- Prof. Eusebio Atanacio Méndez
- Esp. Juan Antonio Torres
- C.U. Gustavo A, Mamani
- Auxiliares Alumnos;
- Sr. Enzo Maximiliano Rodriguez
- Sr. Mauro José Velasquez
- Srta. Isabel Gonzales
- Srta. Hilda Fernanda Tejerina Moréan
- Srta, Celeste Belén Afiasco
- Sr. Juan Pablo Flores
- Sr. José David Sandoval

METODOLOGIA DE TRABAJO:
- Clases Teorico/Practicas.

RECURSOS.

- 5 (cinco) kit de Robética. Placas de control MARGOT y Dwengo. Pizarra blanca. Marcadores de
Fibra. Retroproyector. Computadoras. Software de Programacion JAL. Software de Desarrollo.

MPLAB X. PICkit 3 y KICAD.

SISTEMAS DE EVALUACION.
- Una evaluaci6n prictica a la finalizacién del Curso.-

CERTIFICACION.

La certificacion para los capacitadores Y participantes estard a cargo de la Sede Or4n de la UNSa.

Se entregaran certificados de asistencia-aprobacién.-
De Asistencia: a las personas que hayan asistido al 80 % de las clases.

De Aprobacion: a las personas que retinan un 80 % de asistencia y aprueben la evaluacion final.

ARANCEL.
- Sin arancel.-

ARTICULO 2°: Elevar copia de la presente resolucion a Secretaria de Extension Universitaria,
interesados para conocimientos y efectos.-
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