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VISTO:

La presentacidn realizada por el Proll Eusebio Méndee con relacion al
Curses Robdliza para Ingresanies 2014, a desarrollarse en la Sede Ordn de la Universidad Macional
de Salta; y

COMSIDERAMD)

(ue. la implementacion de este Curso tiene como uno de los objelivos el
de desarrollar la imaginacién para Jdisefiar, consiruir ¥ progmumar un aperato que resuclva un
problema,

Que, fue aprobado por cf Conscjo Asesor de la Sede Ordn, en reunidn
extraordinaria N® 01714 del dia 26 de mareo de 2014, siendo necesario elaborar ¢l correspondiente
acio sdmintstrativa; ¥

POR ELLO:

LA INRECTORA DE LA SEDE ORAN
DE A DNTFERSTDAD NACTONAL DE 84574
BESTELVE

ARTICTITLGY 172 Aprobar Ia realizacidn del Cursor Robolica para Inpresantes 2014, presentada por
el Proll Eusebio Meénder, a desarmollarse en la Sede Ordn de la Universidad Macional de Salta, en la
forma que s explicita a continuacidn:

EIMES ¥ OBIETIVOS.

+ Propiciar ¢l aprendizaje de Ta cenca ¥ la lecoologia, pues aglutine a diversas drcas del
conocimicnto, tales como la Mecanica, Electrdnica, Computacion, Malemabca, Lengua, ete.

*  [Desarrollar la imaginacidn para disefiar, construir ¥ prosramar un aparato gue resuclva un
problema

*  Pormitir el trabajo en equipo para Ta resolucion de problemas, propiciandoe la comunicacion, la
responsabilidad v la loma de decisiones entre los intepruntes del grupo.

=  Entrepar el pensamiento Wogico formal v la capacidad de abstraccion.

s Helacionurse con la ciencia ¥ |2 tecnologia de una manera sipnificativa

* Ttabujar en modo colaborative.

FROCGEAMA DEL CURESC
- Concepie de Robdtica, Ouwé ez un robol 7. Descripeidn de lus partes de un robot. Sensores.
Actupdores. Mecanica. Tarcas en donde s necesitan robot, Clasificacion clisica de robois.
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= Placas para la construccidn de BEobots. La pleca Margot v la placa Dwengo.

- Microcontroladores.  Programacién de microcontroladores. Las librerias: Margol v Dwengo.
Ierramientas para la programacion de microcoimiroladores. Creando robots  sutdnomos oon
micracontroladores.

- Construccidn de FRobols Auldnomos Moviles.

METODOLOGIA.
- Clases tedricas ¥ practicas vsando modalidad tipo Taller.

SISTEMA DE EVATLUACION.

- Evaluacion tedrico/prictica a la finalizacidn del Curso,

DURACION.
= 20 horas relo). 4 homas semonales, Dos clases semenales de dos (2) horas cada una en dias a

comvvenir, durants cinco {5} scmanas,

FECHA DE REALIZACION.
=24 de febrero al 28 de marzo de 2014,

CUCEPO DOCENTE;
= Director Peof, Eusebio Méndes

- Docentes: Ing. REubén Maza. Prof. Euschio Méndez. C.1L Gustave Mamand, CU0, Juan Torres.
UL Carlos Baca. Bach, Aruro Veja Corrales.-
= Alumnos Colaboradores: Elizabeth Del Canoen Bodripuer. Carlos Javier Yargas. Enmo

Muximiliane Kodrigues:.

REQUISITOS PREVIOS.
-Estudios secundarios completos.

CLIPC).
2% parficipantes,

-5in Arancel,

CERTIFICACION,
La certificacidn para los capacitadores ¥ participantes estard a cargo de la Sede Ordn de 1a UNSa.




esoructon ¥ 079 14

Universidad Nactore! de Soliz
Fede Ordn
Alverrecde N" 751 Expediente N°50-T9.650/7 3, -
Telefx 038 75-42 1388

L b bl s sy

= De Astslencia: A los alumnos que hayan asistido al 80 % de las clases.
- De Aprobacion: a los alummos que reanan un 80 % de asistencia v apruchen la Cvaluacién
Final.

RECURSOS.

Los clementos necesarios para la construccitn de robols: Placas Margot. Placas Dwengo. Motores.
Sensores. Rucdas. Cables. Bastidores. Dos (2) planchas de aluminio de 1 mm de espesor, Doce (12)
circnites mtegrados. Veinte (20) pilas recarpables tipo AA. Total de la suma solicitada a Ta Sede
Crranz § 2.000,00 (Pesos Dos Mil).-

ARTICULC 2% Elevar copia de [a presenie resolucin a Secrelaria de Extension Universitaria,
Secreturia de Sede Ordn, Consgjo Ascsor ¥ cursar copia a los interesados par conocimicntos ¥
cfoctos.




